Wprowadzenie

Modbus RTU to popularny protokét komunikacyjny typu master—slave, wykorzystywany w automatyce budynkowe].
EFAN-24 moze pracowac jako slave w sieci Modbus, umozliwiajac odczyt i zdalne sterowanie podstawowymi
funkcjami regulatoréw.

Zasada dziatania protokotu Modbus RTU

« System master-slave — tylko master (np. PLC, komputer) inicjuje zapytania
« Komunikacja szeregowa przez interfejs RS-485 (dwuprzewodowy)

« Maksymalnie 247 urzadzen slave

- Kazde urzadzenie slave musi mie¢ unikalny adres

« Brak komunikacji miedzy slave’ami

Potaczenia fizyczne

Linie danych
« A+ (DATA+)
- B- (DATA-)

Pomimo braku dedykowanej masy komunikacyjnej, poprawne dziatanie jest mozliwe przy zastosowaniu odpowiedniego ekranowania
przewodu i wtasciwej topologii sieci.
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Btedne podtaczenie X Sieé

Zalecane przewody**

- Skretka ekranowana o impedanc;ji 120 Q, np.:

- Belden 3105A (2x24 AWG, ekran) Gwiazda
- LIYCY 2x0,5 mm?

« FTP/STP Cat5e (1 para + ekran)

Daisy Chain (szeregowo)

X

Terminacja (rezystory koricowe) X
+ 120 Q miedzy A+iB-

- Na obu koricach magistrali (przy pierwszym i ostatnim urzadzeniu)

Ekran kabla podtaczamy:
« Tylko po stronie mastera (do PE lub GND)
- Nie podtgczamy po stronie slave’éw (zostawiamy wolny)

Dodatkowe zalecenia
- Stosuj konwertery RS-485 z izolacja galwaniczng w instalacjach przemystowych lub rozproszonych
« Unikaj petli masy i réznicy potencjatdw — poprawne ekranowanie zazwyczaj wystarcza
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PN uwaca:

Zanim regulator zostanie podtaczony do sieci RS-485, w pierwszej kolejnosci nalezy go prawidtowo skonfigurowac.
Ustawienia komunikacyjne konfiguruje sie w parametrach serwisowych regulatora (urzadzenia).
Podtaczenie nieskonfigurowanych regulatoréw do sieci RS-485 skutkuje ich nieprawidtowsq praca.

Pxx Funkcja Wartos¢ Opis Nastawa fabryczna
Addr Numer ID w sieci ModBus 1-247 Adres urzadzenia MODBUS Slave (ID) 1
4800
9600
BAUD Szybkosc¢ transmisji (Baud) Predkos¢ [bps] dla komunikacji RS-485 9600
19200
38400
None Brak
Bit tosci - ustawi tosé d h I ki i
PARI It parzystosci - ustawia par;i/esdc;it’: anych w celu wykrywania Even Parzyste None
Odd Nieparzyste
1 1 bit stopu
STOP Bity stopu 1
2 2 bity stopu
Obstuga nastepujacych kodow funkcji:
#03 — odczyt n rejestréw (Holding Registers)
#04 — odczyt n rejestréw wejsciowych (Input Registers)
#06 — zapis 1rejestru (Holding Register)
Adres / rejestr
KOdy.. Opis Wartos¢ Oznaczenie Domyslnie
Dec Hex Funkgji
0 0x0000 | R (#03) Numer ID w sieci ModBus 1-247 Adres urzadzenia MODBUS Slave (ID) 1
. ) 0x0001- ~
1 0x0001 | R (#03) Wersja oprogramowania 0x1110=11.10 (BCD code)
0x9999
0b00000010=Bezczynny - przekazniki wytaczone
0b00000000=Bezczynny - tryb OFF
2 0x0002 | R(#03) Status pracy 0b10000001=Praca w trybie grzania
0b10001000=Praca w trybie chtodzenia
0b00001000=Bezczynny, btad czujnika wewnetrznego
3 0x0003 | R (#03) Temperatura zmierzona :Newnetrznym czujnikiem, 50-500 N-> temp=N/10 °C
0 = Open (przerwa w obwodzie czujnika temp.) styk otwarty
5 | 0x0005 | R(#03) | |emperatura Z’"'e”°"; Z%W“Qtrznym czujnikiem 50 - 500 1=Closed (zwarcie w obwodzie czujnika )/ styk zwarty
N->temp=N/10 °C
0 =Open (przerwa w obwodzie czujnika temp.) styk otwarty
6 | 0x0006 | R(#03) | lemperatura Zm'ermg Zfé” netiznym czujnikiem 50 - 500 1= Closed (zwarcie w obwodzie czujnika )/ styk zwarty
N->temp=N/10 °C
0b00000000= OFF - wentylator wytaczony
0b00000001= | (niski) bieg wentylatora
0b00000010= Il ($redni) bieg wentylatora
0b00000100= Ill (wysoki) bieg wentylatora
7 0x0007 | R (#03) Status wentylatora O%%%%%%?%?

. 0b00001000= Automatyczna predkos¢ wentylatora - OFF
0b00001001= Automatyczna predkos¢ wentylatora - | bieg
0b00001010= Automatyczna predkos¢ wentylatora - Il bieg
0b00001100= Automatyczna predkos¢ wentylatora - Il bieg

0 = OFF (zawér zamkniety)
8 0x0008 | R(#03) Status zaworu V1 0-1000
1000 = ON /100% (zawor otwarty)
0 = OFF (zawor zamkniety)
9 0x0009 | R(#03) Status zaworu V2 0-1000
1000 = ON /100% (zawor otwarty)
10 0x000A | R(#03) | Pomiar wilgotnosci (z doktadnoscig wskazania 5%) 0-100 N-> humidity=N %
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Rejestry HOLDING — do odczytu i zapisu

Adres / rejestr

wentylatora na zmiane temperatury
- szybsze zwiekszanie predkosci

2. Gdy duza wartos¢ Delta FAN,
tym wentylator wolniej zwieksza predko$¢

(Parametry instalatora -P10)

Kody“ Opis Wartos¢ Oznaczenie Domyslnie
Funkgji
Dec Hex
0 0x0000 (EQIX) Engo MODBUS - numer ID w sieci 1-247 Adres urzadzenia MODBUS Slave (ID) 1
1=2 rurowy - tylko ogrzewanie
2 =2 rurowy - tylko chtodzenie
RIW 3 =2 rurowy - ogrzewanie i chtodzenie
234 | OxOOEA (#06) Typ klimakonwektora 1-6 4 =2 rurowy - ogrzewanie podtogowe 0
5 =4 rurowy - ogrzewanie i chtodzenie
6 =4 rurowy - ogrzewanie podtogowe
i chtodzenie klimakonwektorem
0 Wejscie nieaktywne. Zmiana pomiedzy trybami grzania
i chtodzenia za pomoca przyciskdw.
Wejscie uzywane do zmiany grzania/chtodzenia poprzez
1 zestyk zewnetrzny podtaczony do S1-COM:
- $1-COM otwarty --> tryb OGRZEWANIA
- S1-COM zwarty --> tryb CHLODZENIA
Wejscie uzywane do AUTOMATYCZNEJ zmiany grzania/
chtodzenia na podstawie TEMPERATURY RURY w uktadzie
5 2-rurowym.
Regulator przetacza sie miedzy trybami ogrzewania
RIW Konfiguracja wejscia S1- COM i chtodzenia na podstawie temperatury rury ustawionej
235 | OxOOEB #06 w parametrach P17 P18 0
(#06) (Parametry instalatora -P01) )
Zezwolenie na pracg wentylatora zalezne od pomiaru
temperatury na rurze. Np. jesli temperatura na rurze jest
zbyt niska, a regulator jest w trybie grzania - czujnik rury nie
pozwoli na uruchomienie wentylatora.
3
Zmiana grzanie/chtodzenie odbywa sig recznie - za pomoca
przyciskéw. Wartosci dla sterowania wentylatorem na
podstawie temperatury rury sg ustawiane w parametrach
P17 P18.
4 Aktywacja czujnika podtogi w konfiguracji ogrzewania
podtogowego.
0 Wejscie nieaktywne
R/W Konfiguracja wejscia S2 - COM P ) [
236 | OxOOEC (#06) (Parametry instalatora -P02) 1 Czujnik zajetosci (przy rozwarciu stykéw wigcz tryb ECO) 0
2 Zewnetrzny czujnik temperatury
RIW Mozliwo$¢ wyboru trybu ECO 0 NO - Nieaktywny
237 | Ox0OED (#06) (Parametry instalatora -P07) 0
¥ 1 YES - Aktywny
RIW Wartos¢ temperatury trybu ECO dla ogrzewania
238 | OxOOEE #06 50 - 450 N->temp=N/10 °C 150
(#06) (Parametry instalatora -P08)
RIW Warto$¢ temperatury trybu ECO dla chtodzenia
239 | OxOOEF #06 50 - 450 N->temp=N/10 °C 300
(#06) (Parametry instalatora -P09)
Algorytm delta FAN w trybie ogrzewania
Parametr okresla szeroko$¢ zakresu temperatur,
w ktérym pracuje wentylator w trybie grzania.
Jesli temperatura pomieszczenia spada to:
240 | OxO0FO (%VZ) 1. Gdy mata warto$¢ Delta FAN, tym szybsza reakcja 5-50 N-> temp=N/10 °C 20
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Adres / rejestr Kody . » . _
. Opis Wartos¢ Oznaczenie Domyslnie
Dec | Hex Funkdji
Temperatura wtgczenia wentylatora dla grzania
RIW Wentylator zacznie prace, jezeli temperatura ~ .
241 | OxO00F1 (#06) w pomieszczeniu spadnie ponize] zadanej 0-50 N->temp=N/10 °C 50
o0 wartos$¢ parametru
(Parametry instalatora -P11)
0=TPI
Algorytm sterowania 12401C
242 | Ox00F2 (Ré)vg) (TPI'lub histereza) dla zaworu grzania 0-20 - 5
# =
(Parametry instalatora -P12) 2=202C...
N->temp=N/10 °C (+0,1...+2C)
Algorytm delta FAN dla chtodzenia
Parametr okresla szeroko$¢ zakresu temperatur, w
ktérym pracuje wentylator w trybie chtodzenia.
Jesli temperatura pomieszczenia wzrasta to:
243 | OxO0F3 %W 1. Gdy mata warto$¢ Delta FAN, 5.50 N-> temp=N/10 °C 20
(#06) tym szybsza reakcja wentylatora na zmiang
temperatury - szybsze zwiekszanie predkosci.
2. Gdy duza wartosc Delta FAN,
tym wentylator wolniej zwieksza predkosc.
(Parametry instalatora -P13)
Temperatura wtgczenia wentylatora dla chtodzenia.
R/W Wentylator zacznie prace, jezeli temperatura N .
244 | 0xO0F4 (#06) W pomieszczeniu wzro$nie powyzej 0-50 N->temp=N/10 °C 50
zadanej o warto$¢ parametru.
(Parametry instalatora -P14)
RIW Wartos¢ histerezy dla zaworu chtodzenia
245 | OxO00F5 #06 1-20 N->temp=N/10 °C (+0,1...£2C) 5
(#06) (Parametry instalatora -P15)
Martwa strefa przetaczenia grzanie/chtodzenie
w systemie 4 rurowym.Réznica pomiedzy
RIW temperaturg zadana, a temperaturg pomieszczenia,
246 | OxOOF6 (#06) przy ktérej regulator automatycznie zmieni tryb 5-50 N->temp=N/10 °C 20
dziatania grzanie/chtodzenie.
(Parametry instalatora -P16)
Wartos$¢ temperatury przetaczenia z grzania w
chtodzenie - system 2 rurowy.
R/W W uktadzie 2-rurowym, ponizej tej wartosci 270 - _ o
247 | Ox00F7 | ) uktad przetacza sie w tryb chtodzenia 400 N->temp=N/10°C 300
i zezwala na start wentylatora.
(Parametry instalatora -P17)
Warto$¢ temperatury przetaczenia z chtodzenia
W grzanie - system 2 rurowy.
R/W W uktadzie 2-rurowym, powyzej tej wartosci 100 - ’ _ o
248 | OxO0F8 (#06) uktad przetacza sie w tryb grzania 250 N->temp=N/10°C 100
i zezwala na start wentylatora.
(Parametry instalatora -P18)
Opdznienie wiaczenia chtodzenia.
Parametr wykorzystywany w systemach 4-rurowych
z automatycznym przetaczaniem pomiedzy
grzaniem, a chtodzeniem. R
249 | ox00F9 | M0 0-15 0
(#06) Unika sie wtedy zbyt czestego przetaczania min
pomiedzy trybami grzania i chtodzenia oraz oscylacji
temperatury w pomieszczeniu.
(Parametry instalatora -P19)
Maksymalna temperatura podtogi
W celu ochrony podtogi, grzanie zostanie
R/W wytaczone, _ o
250 | Ox00FA (#06) gdy temperatura czujnika podtogi wzro$nie 50-450 N->temp=N/10°C 350
powyzej wartosci maksymalnej.
(Parametry instalatora -P20)
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Adres / rejestr Kody . L, . .
" Opis Wartos¢ Oznaczenie Domyslnie
Dec Hex Funkgji
Minimalna temperatura podtogi
RIW W celu ochrony podtogi, grzanie zostanie zataczone,
251 | OxO0FB (#06) gdy temperatura czujnika podtogi spadnie 50 - 450 N->temp=N/10 °C 150
ponizej wartosci minimalnej.
(Parametry instalatora -P21)
RIW Kod PIN do ustawien instalatora 0 = nieaktywne
254 | OxO0FE 406 0-1 0
(#06) (Parametry instalatora -P23) 1= PIN (Pierwszy domyéIny kod 0000)
RIW Wymaganie kodu PIN do odblokowania klawiszy 0=NIE
255 | OxOO0FF #06 0-1 0
(#06) (Parametry instalatora -P24) 1=TAK
0 = NIE - Nieaktywny - styki wyj$ciowe do sterowania
RIW Praca wentylatora .
256 | 0x0100 (#06) 0-1 wentylatorem sg catkowicie wytgczone 1
(Parametry instalatora -FAN) 1=TAK
257 0x0101 Power on/off - wytaczenie regulatora 0/ 1
(#06) 1=ON
0=Harmonogram
RIW -
258 | 0x0102 (#06) Tryb pracy 01,3 1=Reczny 0
3=FROST - Tryb przeciwzamrozeniowy
0b00000000= OFF - wentylator wytaczony
0b00000001= I (niski) bieg wentylatora
0b00000010= Il ($redni) bieg wentylatora
RIW 0b00000100= Ill (wysoki) bieg wentylatora
260 0x0104 #06 Ustawienie predkosci wentylatora
(#06) 0b00001000= Automatyczna predkos¢ wentylatora - OFF
0b00001001= Automatyczna predkos¢ wentylatora - | bieg
0b00001010= Automatyczna predkos¢ wentylatora - Il bieg
0b00001100= Automatyczna predkos¢ wentylatora - IIl bieg
RIW 0=0dblokowane
262 0x0106 #06 Blokada klawiszy 01 0
(#06) 1=Zablokowane
RIW Jasnos¢ wyswietlacza
263 | 0x0107 406 0-100 N-> Jasnos¢ =N% 30
(#06) (Parametry instalatora -P22)
R/W . .
268 | 0x010C (#06) Zegar - minuty 0-59 Minuty 0
RIW . .
269 | 0x010D (#06) Zegar - godziny 0-23 Godziny 0
270 | OxO10E (;gvg) Zegar - Dzieri tygodnia (1=Poniedziatek) ™7 Dzien tygodnia 3
273 0x0111 (%Vg) Temperatura zadana w trybie harmonogramu 50-450 N->temp=N/10 °C 210
274 0x0112 (ggvg) Temperatura zadana w trybie recznym 50-450 N->temp=N/10 °C 210
275 0x0113 (%VZ) Temperatura zadana w trybie FROST 50 N->temp=N/10 °C 50
279 0x0117 (%Vé) Maksymalna temperatura zadana 50-450 N->temp=N/10 °C 350
280 0x0118 (%VZ) Minimalna temperatura zadana 50-450 N->temp=N/10 °C 50
284 0x01C (%Vg) Doktadno$¢ wyswietlanej temperatury 1,5 N->temp=N/10 °C 1
R/IW N-> temp=N/10 °C
285 0x011D #06 Korekta wyswietlanej temperatury -30...30 0
(#06)) (-3,0 do 3,0 °C w krokach co 0;1°C)
RIW Wybér typu systemu - grzanie / chtodzenie 0 = Grzanie
288 | 0x0120 #06 01 0
(#08) 1= Chtodzenie

(zalezne od ustawienia wejscia S1)
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